
*良好天气：阴天、微风、无雾、能见度约��km，D为实测距离，单位以毫米计。  *本公司产品技术参数如有升级以实物为准，恕不另行通知。

技术参数
型号
测程
单棱镜
三棱镜
精度
时间
测距测量（无合作目标）
测程（柯达灰，��%反射率）
反射片
精度

测量时间
气象修正
棱镜常数修正
角度测量
测角方式
码盘直径
最小读数
精度
探测方式
望远镜
成像
镜筒长度
物镜有效孔径
放大倍率
视场角
分辨率
最短对焦距离
自动垂直补偿器
补偿系统
工作范围
分辨率
水准器
管水准器
圆水准器
光学对中器
成像
放大倍率
调焦范围
视场角
激光对中器
对中精度
亮度
显示部分
类型
数字显示
机载电池
电源
电压
容量
连续工作时间
尺寸及重量
尺寸
重量
通讯
存储器
防水防尘等级

STS-���R��L/STS-���R��L/STS-���R��L

����m
����m
±（�+�×��-�·D）mm
精测�.�秒、跟踪�.�秒

����m/����m/����m

�~���m：±（�+�×��-�·D）mm；���~����m：±（�+�×��-�·D）mm
����~����：±（��+�×��-�·D）mm
�.�~�秒
输入温度气压自动改正
输入参数自动改正

绝对编码
��mm
�.�＂/�＂/�＂可选
�″
水平盘： 对径      垂直盘：对径

正像
���mm
望远：Φ��mm     测距：Φ��mm
��X
�°��′
�″
�.�m

双轴液体光电式电子补偿器
±�＇（±�＇可选）
�＂

��″/�mm
�′/�mm

正像
�X
�.�m～∞
�°

±�.�mm（�.�m处）
具有调整亮度功能

�.�英寸���x���点阵，高清高亮真彩屏，阳光下清晰可见
大：��������.���   小：�mm/�.�mm可选

可充电锂电池
直流�.�V
����mWh（��Wh)
�小时

���mm×���mm×���mm
�kg

���MB
IP��
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